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Opis techniczny do projektu czasowej organizacji ruchu dla zadania

Budowa ulicy Na Polance w Ostrowi Mazowieckiej
wraz z przebudowa i budowa infrastruktury technicznej

1 INFORMACJE OGOLNE

1.1  Inwestor
Miasto Ostrow Mazowiecka

ul. 3 Maja 66
07-300 Ostrow Mazowiecka

1.2 Cel i zakres opracowania

Celem opracowania jest projekt tymczasowej organizaciji ruchu dla zadania budowy ulicy Na Polance

w Ostrowi Mazowieckiej wraz z przebudowg i budowa infrastruktury techniczne;.

1.3 Podstawa opracowania

Podstawe opracowania stanowi:

e Umowa nr RG-1.272.36.2017 z dnia 28.07.2017 r. zawarta pomigdzy Zamawiajacym,
tj. Miastem Ostrow Mazowiecka, a Projekt M Mariusz Raszkiewicz

e mapa sytuacyjno- wysokosciowa,

e wizja lokalna w terenie, inwentaryzacja stanu istniejgcego,

e rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie
szczegGtowych warunkdw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru
nad tym zarzadzaniem (Dz. U. Nr 177, poz. 1729),

e rozporzadzenie Ministra Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia
31 lipca 2002 r. w sprawie znakow i sygnatow drogowych (Dz. U. Nr 170, poz. 1393),

e rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdtowych
warunkdéw technicznych dla znakow i sygnatow drogowych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr
220, poz. 2181),



e ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (tekst jednolity Dz. U. Nr

58, poz. 515 pdzniejszymi zmianami).



0l 000 0431 1210777
:nyunsAl UN rejeys tejeq
04/000d/6210/WYM "Pnq “idn |  emoBoup “1q
ZoIMaD{ZseY ZsnLiew ‘zul J3w | : jueyyafold|

AulAoejuaLio ueyd :nyjunsAs pnyAL

(suzowuyda) Aimynaaselyur emopng | emopngazid z |
Zeam [aDDaIMOZEeY IMOJISO M dUR|0d BN Ad1)h eMOpNg
:ejuepez emze\ |

BYI3IMOZBW MOJISO 00€-£0 |
99 elew ¢ "In

©Y23IMOZRYW MOJISQO OISelw
:Aokfeimeweyz

uhzs10 £89-01

€0L/¥L 08apjsunhiL 1n

Zoimabyzsey zsniew WAMSLOUd
remopyafo.d eyisoupsr

eluemode.ado SoNeZ - =——

VAN3o31




PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
NA CZAS ROBOT ZWIAZANYCH Z BUDOWA
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PROJEKT TYMCZASOWEJ ORGANIZACJI RUCHU
NA CZAS ROBOT ZWIAZANYCH Z ROZBUDOWA
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